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EViews演示-修改方程
检验结果表明我们需要修改原始规范以考虑序列相关性。

一种方法是包括自变量的滞后。要向现有方程添加变量，请单击方程工具

栏中的 Estimate 按钮并编辑规范以包括每个原始解释变量的滞后：

log(m1) c log(gdp) rs dlog(pr) log(m1(-1))
log(gdp(-1)) rs(-1) dlog(pr(-1))

请注意，滞后（lag）是通过在系列名称后面包含一个用括号括起来的负数

来指定的。单击OK以估计新规范并显示结果：

请注意，EViews 已自动调整估计样本以适应额外的滞后变量。我们将把

这个方程保存在工作文件中以备后用。按下工具栏中的Name按钮并将

方程命名为 EQLAGS。
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EQLAGS 方程对象将被放置在工作文件中。

考虑序列相关性的一种常用方法是在方程中包含自回归 (AR) 和/或移动

平均 (MA) 项。要估计具有 AR(1) 误差规范的模型，您应该通过单击

EQLAGS 窗口中的Object/Copy Object… 来复制 EQLAGS 方程。

EViews 将创建一个新的无标题方程，其中包含来自先前方程的所有信息。

按副本工具栏上的 Estimate并修改规格以读取

log(m1) c log(gdp) rs dlog(pr) ar(1)

该规范删除了滞后项，用 AR(1) 规范替换它们：

(2.2)

单击 OK接受新规范。EViews 将估计方程并报告估计结果，包括估计的

误差项的一阶自回归系数：
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AR(1) 模型的拟合与滞后模型大致相当，但其对于 Akaike 和 Schwarz
信息标准的较高值表明以前的滞后模型可能是首选。因此，我们将在剩余

的演示中使用 EQLAGS 中的滞后模型。


